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DTS+系统融合了海普克的PRT导轨系统和原DTS的主要特点，同时结合了滑座和传动带之间的高负载能力。滑座不会从皮带上脱落
，此外与原来的DTS系统相比，DTS+能够实现更高的传输力。

尽管原来的DTS继续作为许多应用的正确选择，但是在高负荷传输、垂直方向传输、或需要将一些额外设备集成到导轨环路内的
自 由空间中时，DTS+可能更具优势。

此数据表对应

PRT2目录第 50-51
页

1

DTS+ 驱动导轨系统

DTS+的构建

此数据表对应

DTS目录

海普克已经对DTS+系统的设计完成了更新改进，同时保留了滑座和传动带之间的牢固连接。 新设计将滑座和皮带连接整合在
一起，形成一个单一高度的表面，用于将装配夹具和设备安装到滑座组件上。 新设计还提供了更多的驱动轴直径选择，每个系
统尺寸的驱动 选择范围得到扩大。 也增加了一种44-612系统，滚轮外径为40mm。 产品供应范围增加了带40毫米外径滚轮的
44-612B系统，还
有76-799系统，

V型轴承

固定中心
车架

滑座与同步带之间的高强度连接

距离传感器插销

精密研磨的直线V型
导轨

皮带轮轴承装置

多种驱动器连接选件 

滑座锁定系统
（可选 - 见第4页）

高拉伸强度的同步带

海普克MCS框架

精密研磨的圆弧V型导轨
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DTS+ 系 统 尺 寸

DTS+系统的布局适合不同客户的具体应用要求。因为不可能详细描述产品系列中的每一个数据，所以本数据表中只列举了一些主要数
据。如欲了解更多关于DTS+系统与某个应用的适合性信息或建议，请联系海普克的技术部。我们为每个设计订单创建了一份批准图。

上面所示为一套由含180° 环形段组成的椭圆形环轨系统。我们还有含有90° 导轨段组成的矩形系统。

皮带轮尺寸由滑座间距决定，并将根据系统规格进行确认。有关滑座间距的列表选项，请参见第5页。

J和L这两个尺寸适用于没有滑座锁定的系统。有关锁紧系统的尺寸，请参见DTS目录第4页。 
K和L这两个尺寸仅与椭圆形式的系统有关。

驱动轴尺寸根据齿轮箱规格不同而不同，将在确定订单时予以确认。

1.
2.
3.
4.

系统大小 ØA 
(PCD环轨)

B*1 
(编号. 皮带轮齿数) C D E ØF G

25-351X 351 60 63 66 TR25-351 TNS25 110 25 25/AT1025/AT10

44-468X 468 40 TR44-468 TNM44 160 34 25/AT20

44-612X
612

60 66 70
TR44-612 TNM44 200

34 25/AT20

44-612XB 60 66 40 25/AT20

76-799-32
799 72 78 80 TR76-799 TNL76 240 54

32/AT20

76-799-50 50/AT20

系统大小 H I J*2 K*3 L*2,3 M N O P

25-351X 470 H + 411 H + 428 411411 430.5 90 145 39 17.517.5

44-468X 500 H +528 H + 578 528 582.5 90 148 44 16

44-612X
650 H + 672

H + 722
672

726.5
90 148

44
16

44-612XB H + 740 746.5 44

76-799-32
820 H + 889 H + 973 889 996 140 227.5 68.5 16

76-799-50

  

  

  
  

  

    

  

  

  

J - 总长度

I - 框架长度

H - 直线滑块的最小长度

E - 最小滑座间距ØA - P.C.D环轨.

D - 滑块类型C - 环轨类型

P - 空转轮

ØF - 轴承尺寸 G - 正时带宽度/间距

O

M N

K 
- 框

架
宽

度

L 
- 总

宽
度

驱动轴 - 见注释4

B - 滑轮齿数
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DTS+ 滑座装配尺寸

典型的滑座装配信息如下。滑座按标准方式提供，带有4个在C x D模式的客户安装孔 “E”。

注：上表列出了每个系统大小的标准尺寸。虽然皮带固定部分的某些尺寸需要根据能够满足系统规格所需的皮带轮尺寸而变化，
但固定的尺寸如表上所列。在开始制造前，我们会为客户订购的每个系统给出一份批准图。

76-799 系统:

25-351, 44-468, 44-612 和 44-612B 系统:

系统大小 A B C x D E F G H J K

25-351X 80 105 50 x 85 M6 x 1 - 6H 4040 9090 Ø6 H7Ø6 H7

2020

2929

44-468X 115 145 90 x 125 M8 x 1.25 - 6H 57.5 125

Ø8 H7Ø8 H7

31.5

44-612X 115 150 90 x 125 M8 x 1.25 - 6H 57.5 125 31.5

44-612XB 135 160 110 x 140 M8 x 1.25 - 6H 67.5 140 31.5

76-799 185 190 100 x 160 M10 x 1.5 - 6H 92.5 165 Ø10 H7 3030 49

A C

F

D
G

J K

H     THRU
2x 针孔供客户使用

E     THRU
4x 螺纹孔供客户使用

B

 

 

H    THRU
2x 针孔供客户使用

E    THRU
4x 螺纹孔供客户使用

KJ

D
G
B

CA

F
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Cylinder Assembly
Section B-B

A

A

B

B

A

E D

C

B

F

G H

J

Carriage Spacing N min O min to pulley CL

M P

K

Locking Assembly
Section A-A

气缸组件 B-B 部分

A

A

B

B

A

E D

C

B

F

G H

J

承载滑座间距 N min O 分至皮带轮

M P

K

DTS+ 滑座锁紧系统尺寸（ 用于间歇性运动）

滑架锁定系统将特定的滑架，沿导轨的任何直线部分，对齐到可重复位置。皮带轻微的顺从性允许每个滑座由凸轮辊引
导到其确切的停止位置。请明确指定导轨系统上要求滑座锁定的位置。

滑座锁紧系统尺寸

系统大小 A B C D E F G

25-351X 95 29 80 10 6060 100100 24

44-468X 114 38 80 10 60 118 6

44-612X 114 38 80 10 60 118 6

44-612XB 124 44 80 10 60 128 24

76-799 199 68.5 110 10 90 172 -

系统大小 H J K M N O P

25-351X 60 61 105 80 110110 3030 5050

44-468X 60 60 150 115 160 40 50

44-612X 60 60 150 115 200 40 50

44-612XB 60 60 160 135 200 40 50

76-799 90 98 190 185 240 40 120

锁定位置

解锁位置

锁紧气缸

枢轴臂

锁定凸轮 锁定杆
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Locking Assembly
Section A-A

气缸组件 B-B 部分

A

A

B

B

A

E D

C

B

F

G H

J

承载滑座间距 N min O 分至皮带轮

M P

K

DTS+ 滑座间距间隔和兼容的系统尺寸

DTS+ 的设计要求滑轮的周长是载带轮节距的整数倍，或 简单分数改为等于 。这可确保载带在绕 DTS+ 装置运行时始终与滑轮 袋改为
槽 吻合。此外，皮带的总长度必须是载带轮间距的整数倍。载体间距也必须是皮带齿距的倍数。仅某些 下表详细列出了这些可能的组
合： 更改为 仅某些合适的组合，请参考下表

系统的长度和宽度也必须满足以下公式： 

L BELT = 2 x LPCRS + 2 x WPCRS + PCIRC = N x CPitch

其中 LBELT 为皮带长度，LPCRS 为滑轮中心之间的系统长度，WPCRS 为滑轮中心之间的矩形系统长度。LBELT 是皮带长度，LPCRS 是滑轮中
心之间的系统长度，WPCRS 是滑轮中心之间矩形系统的宽度（椭圆系统 = 0），PCIRC 是单个滑轮的周长。

节距 25-351X 44-468X 44-612X 44-612BX 76-799 节距 25-351X 44-468X 44-612X 44-612BX 76-799

110 p 700 p p

120 p 720 p p p p

150 p 750 p

160 p 770 p

180 p 780 p

200 p p p p 800 p p p p p 

210 p 840 p p

220 p p p 880 p p p

240 p p p p 900 p p p p

260 p 960 p p p p p

270 p 980 p

280 p 990 p

300 p p p p 1000 p p p p p

320 p p 1040 p

330 p 1050 p

350 1080 p p

360 p p p p 1100 p p p

400 p p p p p 1120 p p p

420 p p 1200 p p p p p

440 p p p 1210 p

450 p 1260 p p p

480 p p p p p 1280 p p

500 p 1300 p p

520 p 1320 p p p

540 p 1350 p

550 p 1400 p p p p p

560 p 1430 p

600 p p p p p 1440 p p p p p

630 p 1470 p

640 p p 1500 p p p

660 p p p 有关1500mm以上的滑座间距，请咨询我们的技术销售团队。



DTS+ 驱动器连接：螺旋锥齿轮箱和齿轮电机
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海普克 DTS+ 系统可配备一个螺旋锥齿轮转向箱，并可选件安装交
流电机，从而为 DTS+ 提供一种简单、低成本的驱动系统。带有空心
轴的螺旋锥齿轮箱为标准配置。可提供的电机尺寸和齿轮箱比率范
围意味着为大多数应用找到合适的规格。 

交流齿轮电机和螺旋锥齿轮转向各种尺寸和传动比，可满足多种不
同类型的应用。还提供各种额定功率。在任何情况下，客户都需要
与 Hepco 的技术销售团队讨论他们的应用，他们将指定正确的电
机或齿轮箱选择。

齿轮电机通过安装法兰安装在 DTS+ 设备的底座上。尺寸如下，初
步选择。

系统大小 传动轴 A B C E F G H

25
Ø25 172.5 61 195

( 仅
限

齿
轮

箱
）

根
据

 
IE

C
 法

兰
尺

寸
而

异
。

23.5 63.5 127

Ø30 201.5 81 251 42.542.5 8080 160160

44
Ø30 201.5 81 251 42.542.5 8080 160160

Ø40 232.5 99 306 5050 100100 200200

76
Ø50 244 110 312 31.331.3 180180 286286

Ø60 275 133 390 25.925.9 212212 338338

A

B
C G

HE（仅限齿轮箱）

F

选件交流电机

1 2 3 4

交流齿轮电机和齿轮箱可以多种方向安装到 DTS+。请在订购时说明您喜欢的电机方向（1 - 4）。对于内置电机的齿轮箱，也可指定接线
盒的位置。我们会为每项订购的设计绘制审批图纸。



DTS+ 驱动器连接：电机连接套件
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对于交流电机无法满足的要求，DTS+ 设备可配备电机连接套件，以
便安装伺服电机 
 
电机连接套件包括：联轴器、管状法兰和电机安装法兰，可根据客
户选择的齿轮箱或电机进行设计。

系统大小 A B C Ø D

25 135
尺寸因定制的电机安装法兰

而异。

150

44 135 150

76 199 200

A Ø D

C

B

管状法兰

高性能联轴器

电机安装法兰

定制电机安装法兰的尺寸因所选电机规格而异。上表中给出的尺寸说明了电机连接套件组件的尺寸和布局。下表详细列出了每种
系统尺寸的联轴器信息，包括客户电机的可用轴承孔径。  
 
无论是否需要交流齿轮电机或电机连接套件，请客户在订购前联系 Hepco 的技术部门，以便根据您的驱动需求定制方案。

DTS+ 系
统尺寸

联轴器尺
寸

 和DTS+传动轴连接的联
轴器端部孔径（毫米）  和客户电机连接的联轴器的端部孔径（毫米）*(1) 最大扭矩 

(Nm) *2

25 36 Ø30 19, 20, 22, 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45 194

44 43 Ø40 24, 25, 28, 30, 32, 35, 38, 40, 42, 45, 48, 50, 55 397

76 61 Ø60 38, 40, 42, 45, 48, 50, 55, 58, 60, 65, 70, 75, 80 1640

备注

1. 轮毂直径在 Ø55mm 以下时，轮毂/轴公差配合为 H7/k6。从 Ø55mm 起，轮毂/轴公差配合为 G7/m6。

2. 公布的最大扭矩值只是一个参考值；定位精度可能会受到通过联轴器施加的扭矩大小的影响。如需了解更多信息，请与我们的技术团队联系。
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负载能力和使用寿命

海普克DTS+导轨系统的负载能力和使用寿命是由许多因素决定的，包括：环轨尺寸和滑座组件规格、是否有润滑、负载的大小和方
向、 以及运动速度和运动距离等。系统寿命可以用本页的公式来计算。DTS+滑架座组件的标准配置是含有润滑器的，可以为导轨系统
进行 上油润滑。在可能的情况下，也可以指定一个渗出式润滑系统，以便延长系统寿命。

在计算使用寿命时，每个滑座上的载荷应首先分解为直接载荷L1和L2以及力矩载荷M、Mv和Ms。

滑座负载能力如下所示，适用于带有双排轴承的滑座组件，前提是假设所有的DTS+系统都是终生润滑的。所有数值都基于无冲击荷
载。

确定使用寿命时，用下列公式计算负载系数LF:

在确定 LF 后，可以用等式计算出以公里为单位的寿命。基本寿命应轴承尺寸和类型（双列或双排）从左表中提取。

系统寿命 (km) = 基本寿命
(0.03 + 0.97 LF)

3

LF = 
L1

L1(最大)

L2
L2(最大)

MS
MS(最大)

MV
MV(最大)

M
M(最大)

+ + + +

LF ≤ 1

DTS+
系统大小

带润滑的系统，对轴承 带润滑的系统，双列轴承

L1(最大) L2(最大) Ms(最大) Mv(最大) M(最大) L1(最大) L2(最大) Ms(最大) Mv(最大) M(最大)

N N Nm Nm Nm N N Nm Nm Nm

25-351X 1280 1200 14 24 27 1600 3000 18 63 33

44-468X 3200 2800 64 95 110 3600 6000 73 210 120

44-612X 3200 2800 64 100 115 3600 6000 73 220 130

44-612XB 4800 4600 97 184 192

76-799 10000 10000 360 470 470

DTS+
系统大小

轴承大小
基本寿命 (km)

双子型轴承 双排轴承

25-351X ...J25... 40 45

44-468X ...J34... 70 160

44-612X ...J34... 70 160

44-612XB ...J40... - 640

76-799 ...J54... - 280

LF ≤ 0.5

针对DTS+ 25-351, 44-468, 44-612 和 76-799系统 :

对于 DTS+ 44-612B 系统：
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表中列出的负载能力适用于标准钢制轴承。不锈钢轴承的数据可能有所不同。

赫普科是V型导轨技术的创始人，在系统测试和实际应用方面拥有50多年的经验。以下提供的负载能力和计算结果均基于丰富
的实践知识和严格的内部测试。相比之下，许多竞争对手的系统都依赖于从理论上得出的静态和动态轴承载荷的行业标准数据。 
我们建议客户不要将这些数据作为系统规格的依据。这些理论数据通常高于实际运行载荷能力，以下所述仅供比较之用。在进行系统
规格和寿命计算时，应使用上述数字和公式。

下列表格显示了PRT2轴承的工业标准静态负载参数（C0R和C0A）和动态（CR和CA）负载参数（R和A分别代表径向和轴向负载）。表中
数据主要是为了将海普克的组件与其他制造商的组件进行比较，不建议用这些数据来确定贵公司的系统使用寿命。

工业标准的轴承负载能力

轴承的动态及静态负载能力 (N)

轴承大小
对轴承

轴承大小
双列轴承

CR CA C0R C0A CR CA C0R C0A

...J25... 3237 791 1333 326 ...J25DR... 5214 1618 2646 821

...J34... 5291 1270 2600 557 ...J34DR... 9293 2523 5018 1362

...SUJ40... 10700 4967 5870 2737

...J54DR... 21373 4601 12899 2777
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皮带连接能力、有效载荷和线性速度

对于在配置中可使用的滑座数量没有基本限制，但对于一个应用中最合适的系统尺寸是什么，应用于皮带和皮带连接的负载将是决定
因素。线性速度和加速率将影响皮带连接上的负载和通过驱动组件的扭矩。

由于轨道系统中， 小车在弯道中的行驶速度要快于直道，因此在直道和弯道之间的转换过程中 小车 会经历加速和减速。这意味着，对
于承载任何质量的滑座，都有一个可以达到的最大直线速度。在典型运行情况下，皮带连接上的峰值负载不应超过皮带连接的工作负
载能力。在某些应用中，可能超过工作负载能力，，但这取决于许多应用因素，应由我们的技术销售
团队确认。右表给出了每种DTS+ 系统尺寸的工作负载能力。

下图可用作DTS+线性速度性能和滑座质量方面的快速指南。如果你想要的应用位于该系统大小的
曲线下方，那么它很可能在该系统的 载重范围内。图中的曲线与水平安装的系统有关，仅作近似指
导之用。请联系我们的技术销售团队，就线性速度超过1.5m/秒、或安装 在垂直方向上的系统可行
性进行讨论。

得益于特殊设计的滑座与皮带之间的连接，DTS+系统可以承受更大的驱动力，这使得DTS+特别适用于连续、间歇运动应用，它的载重
量超过了原来DTS系统能够承载的水平，或者用DTS2不能满足的滑架间距要求。

在原来的DTS系统中，通过巧妙的工程设计，让滑座在发生过载的时候与皮带分离，这样可以防止损坏皮带连接，因为更换皮带的成本
昂贵且耗时间，但它限制了可传输的负载。DTS+的优异的驱动力度意味着滑座不会脱离驱动皮带，因此，建议在驱动系统中安装机械
或软件限矩器，以避免在系统中发生堵塞时出现机械故障。

如需确认系统的规格和适用性，请与我们的技术销售团队详谈，他们将与您一起讨论具体应用要求和参数，以便为您确定最合适的规
格参数。

25-351

44-468

44-612 &
44-612B

76-799
（32mm宽的皮带）

76-799
（50mm宽的皮带）

DTS+ 有效载荷与基于工作负载容量的线性速度

0

0.2

0.4
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1.2

1.4
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线
速
度
（
米
/秒
）

有效载荷（千克）

DTS+ 有效载荷与基于工作负载容量的线性速度

DTS+
系统大小

皮带连接工作
负载能力

25-351X 250N

44-468X

500N44-612X

44-612XB

76-799-32 650N

76-799-50 1000N

DTS+
系统大小 25-351X 44-468X 44-612X 44-612XB 76-799-32 76-799-50

皮带连接 最大允许负载：*1 500N 1000N 1300N 2000N

备注:
1. 右表提供了 DTS+ 皮带连接的最大承载能力，以便与其他系统进行比

较。请使用工作负载能力来确定系统性能。 
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DTS+ 皮带轮类型

大多数 DTS+ 应用将法兰皮带轮作为标准配置。在某些情况下，使用无法兰皮带轮可能会有好处。本页说明了不同的皮带轮类型。您可
以与我们的技术销售团队讨论最适合您应用的选件。

无法兰皮带轮

带法兰的皮带轮
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DTS+ 应用示例

下面几页展示的是DTS+的几个示例应用。

在连续运动应用中，DTS+跟踪系统的可预测路径和高刚度意味着在运动中可以执行准确的任务，并与其他机件进行精确配准。在运动
中执行任务能加快流程速度。

DTS产品系列的一个很大优点是能够编程，可以在导轨环周的任何一个或多个位置上停止。在具有间歇性运动的系统中，一个关键要求
是要有可靠的产品定位，在一个运动周期的静止、运动部分都能保持操作和流程的稳定性。DTS+是一个明显的选择，尤其是对于缓慢
和复杂的摩擦驱动的托盘系统。

该系统的滑座间距为180mm，12个滑座透过两个 63齿AT10皮带轮进行椭圆形
运动。
该系统的驱动是一台交流减速 电机.该系统配有自动润滑器， 确保滑块和轴承之间的 充分润滑，
从而延长了系统的使用寿命。

25-351 椭圆形

该系统的滑座间距为480mm，8个滑座透过两个40齿AT20
皮带轮进行椭圆形运动。

该系统的一侧装有滑座锁定系统，以便
控制滑座在三个停靠点的位置精度。

44-468 椭圆形



该系统的滑座间距为400mm，有18个滑座通过2个60齿AT20皮带轮
进行椭圆运动。

该系统包含4个滑座锁定系统，每个可以锁定4个滑座。通过这种组合，
每条导轨直线部分的滑座位置得到了控制。

44-612 椭圆形

DTS+ 应用示例

订购示例

 DTS+  44-612X R 8 x 480

产品范围DTS+

系统尺寸：25-351、44-468、44-612、
44-612B 或 76-799。

O 表示椭圆形系统。
R 表示矩形系统。

承载滑座之间的距离（毫米）。

系统中的承载滑座总数。

该矩形系统有6个滑座，间距为1200mm。
6个滑座透过四个70齿AT20皮带轮进行矩形运动。

矩形导轨系统内侧的自由空间，可供客户安装一些自己
的设备装置

每个滑座的位置控制通过带有一个锁定杆
的滑座锁定系统来实现。

渗出式润滑器安装在两个
不同地方，为整个导轨

系统提供充分润滑。

44-612 矩形
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